http://maths-sciences.fr 3eme

PROPORTIONNALITE ET FONCTION LINERIRE

I) Proportionnalité

La pompe a essence de votre station service vousedia valeur en euros de |z
guantité de carburant versée dans le réservoiotie voiture.
Si on considere le prix du litre de carburant &€l¢h a le tableau suivant :

@ Volume de carburant en L 1 2 3 5 11
Prix a payer en € 1,2 2,4 3,6

\~rJ

On constate que si le volume de carburant est dpiblprix sera tout autant doublé. Si le
volume de carburant est triplé, le prix sera tauaat triplé ...

On peut aussi trouver un opérateur permettant daeiéla série de nombre de la deuxieme
rangée a partir des nombres de la premiére rargjéen nomme cet opérateur k, on doit

avoir :
12_24_36_ _,
1 2 3
Définition
Les nombresy;, VY2, Vs, ... sont proportionnels aux nombres, X, Xs, ... Si
Yoo ¥ o ¥ o ... = k. Le nombre k est appelé le coefficient de propartalité.
X, X, X,
Remarque

+ Pour compléter le tableau ci-dessus, on peut iueaique 5 est égal a la somme de 2 et 3.
Le prix a payer pour 5 L de carburant correspordiaa somme des prix a payer pour 2L et
3L.

Soit: 2,4+ 3,6 =6.

¢+ On peut utiliser la méthode dite du « produit Bsxe» :

3 5
3, X
3xx=3,6¢5s0it x = 22 O goux=6

Dans I'exemple de la pompe a essence, on vienbuajue le prix a payer est proportionnel
au volume de carburant. Il suffit de multiplienMelume par 1,2 pour obtenir le prix en euros.

On dira qu’il existe une fonction linéaire permattde calculer le prix a payer en fonction du
volume de carburant vendu.
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‘1‘5 II) Fonction linéaire
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Définition
La fonction qui, a tout nombre relaté associe le nombre relatéx, s’appelle fonction
linéaire de coefficierd. Elle se note :

f:x—ax ou f(x)=ax

f(X) est 'image du nombrepar la fonctiorf.

Propriétés
+ La représentation graphique de la fonction lireédir x — ax dans un repere orthogonal est
une droite passant par l'origine.

+ La relationy = ax qui caractérise les points de cette droite estl@ppequation de la droite.

I axe des ordonnégs (y)

f(x)

axe des abscisses (X)
-15 -12 -9 -6 -3 3 X 6 9 12 15

+ Une droite est définie par deux points. Pour tratas un repére orthogonal une droite
représentant une fonction linéaire, il suffit dagar un point autre que I'origine.

+ Le coefficienta de la fonction linéairef : x— axcaractérise l'orientation de la droite

représentative par rapport au repexest le coefficient directeur de la droite d’équatyo=
ax.
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